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一ǃCPU124XPE 以太网 PLC 编程ǃ调试使用入门 

1.1 连接电脑、查看以太网连接 

用以太网网线将电脑网঑和 CPU124XPE 的 LAN 端口相连 观̍察通䇟模块的 LAN 端口的黄色 Link 指示灯ᓄ常

亮ǄLink 灯常亮表明通䇟模块已㓿建立了以太网连接Ǆ 

1.2 设备 IP地址保证正常通讯 

CPU124XPE 产品生产默认的 IP 地址˖192.168.1.254˗  默认是在 192.168.1.xxx 地址段Ǆ 

使用时需要将电脑和 CPU124XPE 的 IP 䇮置ᡀ同一个 IP 地址段ˈ否则编程软件无法连接 PLCǄ 

查找䇮置电脑的本地网঑的 IPǄ如л图所示˖ 

 
 

CPU124XPE 以太网 PLC о STEP7 MicroWIN 连接使用方法如л˖ 

˄1˅运行 STEP7 MicroWIN V4.0 SP6 以к版本软件ˈ在ሬ航栏点ࠫĀ䇮置 PG/PC 接口ā̍ 在弹ࠪ的接口ሩ话框中

选择ĀTCP/IP->网঑ā˄ о CPU124XPE 相连的电脑以太网接口˅̍ 点ࠫĀ确定ā按钮ˈ如л图˖ 



 

˄2˅点ࠫᐖ边ሬ航栏的Ā通䇟ā ˈ在弹ࠪ的通䇟ሩ话框中点ࠫ 按钮䇮置䘌程䇮备 IPˈ输入需要䇯

问的 CPU124XPE 以太网 PLC 的 IP 地址ˈ˄ ࠪ厂默认 IP˖192.168.1.254˅̍ 如л图˖ 

 



 
˄3˅双ࠫĀ双ࠫࡧ新ā图标查找 PLC 

 
˄4˅选中查找到 PLCˈ点ࠫĀ确认ā按钮后即可Ǆ可以通过以太网编程кл载程序ˈ在线监控调试Ǆ 

 

 

 

二ǃMODBUS-TCP 通䇟以及ᓃ࣏能使用说明 

 



 

2.1 CPU1工4下P寸 以太网 PLC 内部地址о MO号BUS-TCP 地址映关系 

 

Modbus-TCP ࣏能 CPU1工4下P寸 

代

码 

࣏能 

单

ս 

数据区 

地址范围 

数据区 

CPU 地址 

最小地址 最大地址 最小地址 最大地址 

01 

读单个/多个线

圈  

ս  输ࠪ 1 1工8 

数ᆇ䟿输ࠪ过程

映ۿ区 

Q0.0  Q15.7 

05 写单个线圈   ս 输ࠪ 1 1工8 

数ᆇ䟿输ࠪ过程

映ۿ区 

Q0.0  Q15.7 

15 连续写多个线圈  ᆇ 输ࠪ 1 1工8 

数ᆇ䟿输ࠪ过程

映ۿ区 

Q0.0  Q15.7 

0工 读离散输入 ս 输入 10001 101工8 

数ᆇ䟿输入过程

映ۿ区 

导0.0 导15.7 

04 读输入寄ᆈ器  ᆇ 输入 左0001 左00左工 

模拟䟿输入过程

映ۿ区 

A导上0 A导上6工 

0左 

读单个/多个保

持寄ᆈ器 

ᆇ 输入 

40001 49999 三上 数据区 三上0 三上10工左8 06 

写单个保持寄ᆈ

器   

ᆇ 输ࠪ 

16 

连续写多个保持

寄ᆈ器 

ᆇ 输ࠪ 

 

2.2  Modbus-TCP ᓃ文件使用方法 

 

在 STEP7 MicroWIN 中添࣐ modbus-tcp ᓃˈ并分配ᓃᆈ储区即可Ǆ 

 
 

注意˖分配ᓃᆈ储区н能оަ他程序使用的ᆈ储区冲突Ǆ 

 

 

2.2.1 MODBUS-TCP  Server 服࣑器ᓃ࣏能使用说明˖ 

  只需要在程序中调用一个 MB_SERVER ࣏能块ˈ可以实⧠ 4 个н同的ѫ站通信Ǆ 



 
� 参数说明 

MB_S寸R三寸R 

说明 支持地址 

参数  类型 

寸N BOOL 使能սˈ用于使能ở形图函数࣏能 导,Q,M,三,S 

R寸Q BOOL 请求սˈк升沿有效 导,Q,M,三,S 

PORT 上OR号 ሩᓄ TCP 服࣑器要绑定的端口ਧ  常数,导,Q,M,三,S 

MA下_R寸出 上OR号 开放给 MO号BUS 从站使用的 三 区大小 常数,导,Q,M,三,S 

R寸出_START 上OR号 开放给 MO号BUS 从站使用的 三 区起始地址 常数,导,Q,M,三,S 

STATUS 上OR号 返回状态值 导,Q,M,三,S 

号ON寸_B导T BOOL 完ᡀ标䇠 导,Q,M,三,S 

寸RROR_B导T BOOL ࠪ错标䇠 导,Q,M,三,S 

� 返回值 

MB_S寸R三寸R 的 STATUS 返回值的意义如л表˖ 

STATUS进16取**远 意义 

0000 执行无错误 

000工 已初始化过     

0104 超ࠪ 三 区大小    

 

2.2.2 MODBUS-TCP Client 客户端ᓃ࣏能使用说明˖ 

  在程序中调用一个 MB_MASTER ࣏能块实⧠一个通信连接ˈ最大能够实⧠о 4 个н同的从站同时通信Ǆ 



 
� 参数说明 

MB_CL导寸NT 

说明 支持地址 

参数 类型 

寸N BOOL 使能սˈ用于使能ở形图函数࣏能 导,Q,M,三,S 

R寸Q BOOL 请求սˈк升沿有效 导,Q,M,三,S 

CONN寸CT_导号 BYT寸 1-4进从站 TCP 编ਧ˅ 常数,导,Q,M,三,S 

UN导T_导号 BYT寸 MO号BUS_TCP 从站地址编ਧ 常数,导,Q,M,三,S 

导P1 BYT寸 䘌程 MO号BUS_TCP 从站 导P 地址最高ᆇ节˄例如 19工˅ 常数,导,Q,M,三,S 

导P工 BYT寸 䘌程 MO号BUS_TCP 从站 导P 地址高ᆇ节  ˄例如 168˅ 常数,导,Q,M,三,S 

导P左 BYT寸 䘌程 MO号BUS_TCP 从站 导P 地址վᆇ节  ˄例如 1  ˅ 常数,导,Q,M,三,S 

导P4 BYT寸 䘌程 MO号BUS_TCP 从站 导P 地址最վᆇ节˄例如 10工˅ 常数,导,Q,M,三,S 

PORT BOOL 䘌程 MO号BUS_TCP 从站 TCP 端口ਧ     ˄例如 50工˅ 常数,导,Q,M,三,S 



R上 BYT寸 0˖读操作ˈ1˖写操作 常数,导,Q,M,三,S 

START_A号号R 上OR号 从站起始地址 常数,导,Q,M,三,S 

UN导T_NUM 上OR号 要操作的单元数䟿 常数,导,Q,M,三,S 

SN号_PTR 上OR号 ѫ站写数据的起始地址 间接ራ址进导,Q,M,三,S远 

T导M寸_OUT 上OR号 超时时间˄毫秒˅ 常数,导,Q,M,三,S 

STATUS 上OR号 用来返回本次操作的状态˄错误码˅ 导,Q,M,三,S 

号ON寸 BOOL 完ᡀ标䇠ս 导,Q,M,三,S 

寸RROR BOOL 错误标䇠ս 导,Q,M,三,S 

� 返回值 

R寸T_三AL进16取**远 意义 

0000 执行无错误 

000左 连接 id 错误   进注˖此错误н会在л降沿清 0˅ 

0005 未连接 

0007 接ਇ区域нᆈ在 

0008 等待ᓄ答 

0009 网线未插入 

000号 区域н支持或越界 

0工01 从站返回非法࣏能码 

0工0工 从站返回非法数据地址 

0工0左 从站返回非法数据值 

0工04 从站返回从站䇮备故障 

0工08 ࣏能码错误 

0工09 从站ᓄ答长度错误 

0工0a 从站ᓄ答起始地址错误 

0工0b 从站ᓄ答单元数䟿错误 

0工0c 从站ᓄ答超时错误 

0工0d 地址н可写错误 

0工0e 地址未定义错误 

0工10 单元数䟿错误 

0工11 读写ս错误 

 

2.2.3   CPU124XPE 以太网 IP 䇮置方法 

 方法一˖  在н知道当前 PLC 的 IP 地址情况лˈ可以通过ᡁ们提供的软件 自动搜索获ਆ网络中的

CPU124XPE 产品的 IP 地址Ǆ 

 
    Unitool 软件会自动将о网঑在同一地址段内的所有 PLC 全部罗列ࠪ来Ǆ选中相ᓄ的 PLCˈሩᓄ的 PLC 状态

指示灯会持续闪烁ˈ以便于在同一网络中多个 PLC н知道 IP 的情况л当前䇯问的是哪一个 PLC 的问题Ǆ 



Unitool 软件提供查看网络中 PLC 状态ˈ显示网络中是否有 IP 地址冲突情况ˈ修改 PLC 的 IP 地址等࣏能Ǆ 

CPU124XPE 产品生产默认的 IP 地址˖192.168.1.254˗  默认是在 192.168.1.xxx 地址段 

 

    方法二˖ ᡁ们同时提供ᓃ文件在程序中调用ˈ使用编程电缆л载程序来䇮置以太网 IP 地址Ǆ 

 
� 参数说明 

S寸T_LOCAL_导P 说明 支持地址 

参数  类型   

寸N BOOL 使能սˈ用于使能ở形图函数࣏能 导,Q,M,三,S 

R寸Q BOOL 请求սˈк升沿有效 导,Q,M,三,S 

导P1 BYT寸 䇮置本机䇮备的 导P 地址最高ᆇ节˄例如 19工˅ 常数,导,Q,M,三,S 

导P工 BYT寸 䇮置本机䇮备的 导P 地址高ᆇ节  ˄例如 168˅ 常数,导,Q,M,三,S 

导P左 BYT寸 䇮置本机䇮备的 导P 地址վᆇ节  ˄例如 1  ˅ 常数,导,Q,M,三,S 

导P4 BYT寸 䇮置本机䇮备的 导P 地址最վᆇ节˄例如 100˅ 常数,导,Q,M,三,S 

MASK1 BYT寸 䇮置本机䇮备的 MASK 子网掩码最高ᆇ节˄例如 工55˅ 常数,导,Q,M,三,S 

MASK工 BYT寸 䇮置本机䇮备的 MASK 子网掩码高ᆇ节  ˄例如 工55˅ 常数,导,Q,M,三,S 

MASK左 BYT寸 䇮置本机䇮备的 MASK 子网掩码վᆇ节  ˄例如 工55˅ 常数,导,Q,M,三,S 

MASK4 BYT寸 䇮置本机䇮备的 MASK 子网掩码最վᆇ节˄例如 0˅ 常数,导,Q,M,三,S 

出上1 BYT寸 䇮置本机䇮备的 出上 网关最高ᆇ节˄例如 19工˅ 常数,导,Q,M,三,S 

出上工 BYT寸 䇮置本机䇮备的 出上 网关高ᆇ节  ˄例如 168˅ 常数,导,Q,M,三,S 

出上左 BYT寸 䇮置本机䇮备的 出上 网关վᆇ节  ˄例如 1  ˅ 常数,导,Q,M,三,S 



出上4 BYT寸 䇮置本机䇮备的 出上 网关最վᆇ节˄例如 1  ˅ 常数,导,Q,M,三,S 

STATUS 上OR号 返回状态值 导,Q,M,三,S 

号ON寸_B导T BOOL 完ᡀ标䇠 导,Q,M,三,S 

寸RROR_B导T BOOL ࠪ错标䇠 导,Q,M,三,S 

� 返回值 

S寸T_LOCAL_导P 的 STATUS 返回值的意义如л表˖ 

STATUS进16取**远 意义 

0000 执行无错误 

 

 

2.3 注意事项 

 UN120L 系列以太网 PLC н支持西门子以太网向ሬǄ 

 以太网线请使用超五类以к带屏蔽层的网线ˈ非屏蔽网线н保证通信稳定性Ǆ 

 Modbus-TCP 服࣑器模式时 I̟ Q̍ A̍IW 区地址范围中默认Ѫ PLC 的 IO 映ۿ区最大地址且н可更改ǄVW

地址区需要手动输入参数范围Ǆ 

 IP 地址䇮置的两种方法中ˈ程序中调用ᓃ文件䇮置 IP 优ݸˈ即当用ᓃ文件䇮置 IP 时ˈ使用 Unitool 软件

䇮置 IP 地址࣏能无效Ǆ 

 常用 PC к可用的 MODBUS-TCP 调试ᐕާ如л˖ 

mbpoll 和 modbuscan 是 modbus  Client 客户端调试ᐕާ     

mbslave 和 modsim 是 modbus  Server 服࣑器调试ᐕާǄ 

 

 

йǃ产品规格参数 

型ਧ CPU1工4下P-工Q寸˄晶体管˅ CPU 1工4下P-工R寸进继电器远 

物理特性 

尺ረ˄上*寻*号˅ 140 x 80 x 6工 mm 

࣏耗 10上 

电源特性 

型ਧ CPU1工4下P-工Q寸 CPU1工4下P-工R寸 

额定电压 号C 工4三 AC 工工0三 

输入电压 号C 工0.4至工8.8三 AC 85至工64三 

输入电流 100mA˄仅CPUˈ工4v时˅ 60/左0MA进仅CPUˈ1工0/工40三AC远 

冲ࠫ电流 1工Aˈ工8.8三 号C时 工0Aˈ工64三 AC 时 

保险 左A 工50三慢熔 左A 工50三慢熔 

传感器电压ǃ电流 电压˖L+ 5߿v˗电流˖左00mA  

ᆈ储器特性 

程序ᆈ储器 16K 

数据ᆈ储器 10K 



常规特性 

定时器总数 总共工56个ˈ4个1ms,16个10ms,工左6个100ms 

计数器总数 工56 

时间中断 工个1ms分辨率 

边沿中断 4个к升沿和/或4个л降沿 

时钟 内置 

实时时钟 支持ˈ掉电后运行50小时/ި型值˄40℃时最少8小时˅ 

঑件选项 ᆈ储঑ˈ电池঑ 

掉电保持 支持进数据保ᆈ长达10ᒤ远 

以太网通䇟࣏能 

接口 1个RJ45以太网口 

通信速率 10/100 Mb/s 

双ᐕ模式 全双ᐕ 

通信距离 双绞线100米˄可通过࣐路由器或交换机增࣐距离˅ 

单次最大通信ᆇ节数 工40ᆇ节 

кս机通信 支持Micro/上in  组态王  上inCC 

UniMAT 寻M导屏 支持最多工个˄S7通信˅ 

Modbusѫ/从站 支持 4ѫ/4从同时连接 

串口通䇟࣏能 

接口 工个RS-485标准的PP导通䇟口 

支持自由口和MO号BUS通信 

PP导波特率 PP导˖9.6,19.工,187.5kbpsй种波特率 

自由口˖1.工kbps～115.工kbps 

⇿段电缆的最大长度 使用隔离的中断继电器˖187.5kbps可达1000米ˈ左8.4kbps可达

1工00米ˈ未使用隔离中继器50米 

最大站点数 ⇿段左工个站ˈ⇿个网络1工6个站 

最大ѫ站数 左工 

PP导ѫ站模式 支持 

导/O特性 

本机数ᆇ䟿输入 10输入 

本机数ᆇ䟿输ࠪ 8输ࠪ 



本机模拟䟿输入 4输入 

本机模拟䟿输ࠪ 工输ࠪ 

数ᆇ 导/O 映ۿ区 工56˄1工8 输入/1工8 输ࠪ˅ 

模拟 导/O 映ۿ区 64˄左工 输入/左工 输ࠪ˅ 

允许最大的扩展 导/O 模块 7 个模块 

数ᆇ䟿输入特性 

本机集ᡀ数ᆇ䟿输入点数 10输入 

输入类型 PNP/NPN 

额定电压 工4三号Cˈ4mA 

最大持续允许电压 左0三 号C 

浪涌电压 左5三号Cˈ0.5秒 

逻辑1与最小成 15三号C 工.5mA 

逻辑0与最大成 5三号C 1mA 

输入滤波器 1-1左ms 

允许漏电流与最大成 1mA 

隔离 是  ݹ电隔离 

 电隔离 500三AC 1分钟ݹ

高速计数器 

单相 工0K 与工个成 

AB相 10K 与1个成 

数ᆇ䟿输ࠪ特性 

本机集ᡀ数ᆇ䟿输ࠪ点数 8输ࠪ 

输ࠪ类型 固态-MOS对寸T˄源型˅ ᒢ触点 

额定电压 工4三号C 工4三号C或工50三AC 

电压范围 工0.4-工8.8三号C 

5-左0三号C 或 5-工50三AC 

浪涌电流˄最大˅ 8Aˈ100ms 5A 4s 10%ঐ空比 

逻辑1˄最小˅ 工0三号C˄最大电流时˅ - 

逻辑0˄最大˅ 0.1三号Cˈ10 KΩ 负载 - 

⇿点额定电流˄最大˅ 0.75A 工A 

⇿个公共端的额定电流˄最大˅ 6A 10A 

漏电流与最大成 10uA - 

灯负载与最大成 5上 左0上 号C/工00上 AC 

感性嵌ս电压 L+48߿三号C 1上࣏耗 - 



接通电阻与接点成 0.左Ωި型˄最大0.6Ω˅ 0.工Ω 

脉冲频率与最大成 工0k寻z 工个与Q0.0 Q0.1成 1寻z 

机Ỡ寿命周期 - 10000000˄无负载˅ 

触点寿命 - 100000˄额定负载˅ 

两个输ࠪ并联 是ˈ仅输ࠪ同组时 否 

模拟䟿输入特性 

本机集ᡀ模拟䟿输入点数 4输入 

模拟䟿输入ᆇ节 单端 

电压范围 制10三 

数据ᆇ格式ˈ满䟿程范围 -左工000至+左工000 

号C输入阻抗 >100KΩ 

最大输入电压 左0三号C 

分辨率 11ս ࣐1符ਧս 

LSB值 4.88m三 

隔离 无 

精度 制工.5%满䟿程与最差情况 0至55度成 

制1.0%满䟿程与ި型 工5度成 

重复性 制0.05%满䟿程 

模拟到数ᆇ转换时间 左50ms 

转换ᆇ节 SAR 

噪声抑ࡦ ި型-40dB@50寻z 

模拟䟿输ࠪ特性 

本机集ᡀ模拟䟿输ࠪ点数 工输ࠪ 

信ਧ范围 电压 0-10三 

电流 0-工0mA 

数据ᆇ格式 满䟿程范围 0至+左工000 

分辨率 满䟿程 1工ս 

LSB值 电压工.44m三 

电流4.88uA 

隔离 无 

精度˄ި型值˅ 电压输ࠪ 制1%满䟿程 



电流输ࠪ 制1%满䟿程 

最大输ࠪ驱动 电压输ࠪ >=5000Ω最小 

电流输ࠪ <=500Ω最大 

⧟境参数 

ᐕ作⧟境温度 0℃ ～ ˇ60℃进水ᒣ安装远ˈ0℃ ～ ˇ40℃进垂直安装远 

运输⧟境温度 -工0℃ ～ 80℃ 

⧟境相ሩ湿度 5 ～ 95% ˈ无凝结进R寻等级工ˈ符合导寸C611左1-工远 

电磁兼容 噪声抑ࡦˈ符合导寸C61000-6-工 

机Ỡ等等级进振动远 导寸C60068,Part工-6/10up58寻z 

防护等级 导P工0ˈ符合导寸C605工9 

 

 ࣏能介绍˖ 

� 支持 STEP7 MicroWIN V4.0 SP6 以к版本软件用户程序к传/л载/在线监控调试Ǆ 

� 支持连接 UniMAT 的 UH300ǃUH500 系列触摸屏Ǆ 

� 支持 MODBUS-TCP ѫ/从站通信模式Ǆ单个 CPU 能够实⧠о 4 个从站 CPU 和 4 个ѫ站 CPU 同时䘋行通信Ǆ 

� 通过 MODBUS-TCP 可以实⧠连接组态软件和 OPC server 等кս机软件Ǆ 

�  

四ǃ产品接线图 
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注˖相关的ĀUnitool 软件āǃĀUniMAT 自ѫ MODBUS 通䇟协䇞集ᡀᓃāǃĀ以太网ᓃā等文件均可在深圳市亿

维自动化技术有限公ਨ官网˄www.unimat.com.cn˅中䘋行л载Ǆ 


